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1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej Yk wymagania dotyere wykonania i odbioru robot
przygotowawczych w bragy technologicznej i instalacyjnej(przygotowaniesten pod budow), tj:

* roboty ziemne pod rurogi technologiczne i instalacyjne

e usunkcie warstwy humusu

* roboty rozbiérkowe i demonte

1.2 Zakres stosowania ST

Szczego6towa specyfikacja techniczna jest stosoyakmadokument przetargowy i kontraktowy przy zleicain
realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.

Niniejsza specyfikacja nie ma zastosowania do rohgtdamentowych, drogowych i zwanych z
uksztattowaniem terenu.

1.3 Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét w zakresie:
1. roboty ziemne pod ruroggi dla obiektow:
a. nr 1= Przepompownidciekow
nr 2= Budynek techniczny
nr 3= Reaktor biologiczny
nr 4= Punkt kontrolno — pomiarowy
nr 5= Wylot do odbiornika
nr 6= Wiata technologiczna
nr 7= Punkt zlewnyciekéw dowozonych
h. nr 10= separator wod deszczowych
2. Rurochgi miedzyobiektowe:
a. nr 8= Wodochg (przyhcze wody)
b. nr 9. Kanaly i rurocigi technologiczne:
= nr9.1. Rurocig sciekow
= nr9.2. Rurocig osadu
= nr 9.3. Kanat sanitarny/odciekow

N

nr 9.4. Kanakciekdw oczyszczonych
nr 9.5. Kanat deszczowy
= nr 9.6. Rurocig powietrza
3. tyczenie trasy pod ruragji
4. roboty tymczasowe, demoutawe i pomocnicze, wg p. 1.4:

1.4 Roboty tymczasowe i pomocnicze

1.4.1 Roboty tymczasowe
Brak robdt tymczasowych. Oczyszczalnia projektowarn@owej lokalizacji.

1.4.2 Kolejnasé robot budowlanych

1. Przygotowanie placu budowy
2. Wykopy pod naspujace obiekty:
o nr1-Przepompownifciekow
0 nr 2 - Budynek Techniczny:
o nr 3 - Reaktor Biologiczny
0 nr7 - Punkt Zlewnysciekéw Dowaonych
o nr 10 - Separator wod deszczowych
3. Budowa obiektow:
o nrl-Przepompownidciekow
o nr 3 - Reaktor Biologiczny
0 nr 2 - Budynek Techniczny
0 nr7-Punkt Zlewnysciekow Dowaonych
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nr 4 - Punkt Kontrolno-Pomiarowy
nr 6 - Wiata Technologiczna
nr 5 - Wylot Do Odbiornika (bram konstrukcyjna)
nr 8 - Wodocig (przyhcze wody)
nr 9 - Kanaly i rurocigi technologiczne
= 9.1. Rurocig $ciekow
9.2. Rurocig osadu
9.3. Kanat sanitarny/odciekow
9.4. Rurocig $ciekoéw oczyszczonych
9.5. Kanat deszczowy
= 9.6. Rurocig powietrza
nr 10 - Separator wod deszczowych
nr 11 - Linie kablowe NN i sterownicze oragngetlenie terenu (brama elektryczna)
nr 14 - Ogrodzenie terenu (beankonstrukcyjna)
nr 12 - Drogi i place (wewtrzne) wraz z uksztattowaniem terenu i ziederfbrarza
konstrukcyjna)
0 piezometry
0 nr 13 — Chodniki (brara konstrukcyjna)

O O0Oo0Oo0oo

O o0Oo0oo

1.5 Okreslenia podstawowe

Stosowane okgtenia podstawowe aszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w Specyfikacji Technicznej ®F1 ,Wymagania ogdlne” pkt.1.4.

1.6 Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawcza rob6t jest odpowiedzialny za j&kéch wykonania oraz zgod&d z Dokumentag Projektova,
Specyfikacy Techniczg i poleceniami layniera.
Ogdlne wymagania dotygee robét podano w Specyfikacji Technicznej ST-OAlymagania ogoélne” pkt.1.5.

2. MATERIALY

2.1 Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanSpecyfikacji Technicznej
ST-O-1 ,Wymagania ogoélne” pkt. 2.

2.2 Rodzaje materiatow

2.2.1 Roboty ziemne pod ruroggi

Materiatami stosowanymi do wykonania robétlfcych tematem niniejszej Specyfikacji Techniczngj s
- piasek na podsygk zasypk
- zwir na wykonanie podsypki
- tluczen na wykonanie podsypki
- grunt wydobyty z wykopu i skladowany na odkfad haypanie

2.2.2 Tyczenie trasy pod ruroggi

Do utrwalenia punktéw gtdéwnych trasy najestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o didgiocokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gran@bdt ziemnych, wasiedztwie punktéw zatlamania trasy, powinny
mie¢ §rednic; od 0,15 do 0,20 m idlugood 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowad paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istaggjj nawierzchni bolce stalowéeednicy 5 mm i diugéci od
0,04 do 0,05 m.§wiadki” powinny mig diugas¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

2.2.3 Roboty tymczasowe i pomocnicze:

- rurociag stalowy (tymczasowy)

- rurociag PE (tymczasowa)

- armatura

- tabor samochodowy (zakumghika siodtowego i przyczep samowytadowczej)
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- sprzt ganiczy i ratunkowy:
kapok
statyw i szelki bezpiecastwa
detektor gazéw
przenagny aparat do oddychania
drabina przenma
fartuch, ekawice, okulary ochronne
0 gasnice
- tablice ostrzegawcze i informacyjne do obiektowysezzalni

O O0OO0OO0OO0OOo

3. SPRZET

3.1 Ogolne wymagania dotycgce sprztu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w Specyfikacji Technicznej ST-O-1 ,Wymiigaogdlne” pkt.3..

3.2 Sprzet do robo6t ziemnych

Do realizacji rob6t ziemnych nalg zastosowé&nastpujacy sprz:i:
- koparka gsienicowa 0,4rh
- koparka gsienicowa 1,0rh
- rowniarka samojezdna 74kW
- deskowanie OW-WRONKI — typ stupowy
- ubijak spalinowy 200kg
- zagszczarka wibracyjna krogza
- pity doscinania drzew i krzakdw

Sprzt uzywany do rob6t ziemnych powinien odpowiddzod wzgédem typow i ildci wskazaniom zawartym

w 0g6lnym opisie organizacji i metod pracy zaakow@inym przez Inspektor Nadzoru.

3.3 Sprzet do wykonania robot tymczasowych

Do realizacji rob6t tymczasowych i pomocniczychenglzastosowé nastpujacy sprzt:
- agregat mdotwérczy
- ciagnik siodtowy z naczepl6T
- koparka gsienicowa 0,4m
- pompa wirnikowa, spalinowa o wydajw 50n/h i podnoszeniu 10m
- zuraw samochodowy 4 T
- samochdd dostawczy 0,9T
- samochdd dostawczy 10-15T
- spycharka gsiennicowa 74kW
- zgrzewarka do rur PE, PEHDsednicy do 280mm
- spawarka elektryczna wirga 300A
- ponton/téd o wyporndci 0,5T

3.4 Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysaimvych naley stosowd nastpujacy sprzt:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- laty,
- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy i jej punktow wgmgiowych powinien gwarantowauzyskanie

wymaganej doktadriai pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1 0Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w Specyfikacji TechnicznejGBT-,Wymagania ogélne” pkt.

4.
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4.2 Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materiaty przewozisrodkami transportu okénymi w p. 3.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 0Ogolne zasady wykonania robot

Ogl6lne wymagania dotygze wykonania robot podano w Specyfikacji Technigz8&-O-1 ,Wymagania
ogolne” pkt. 5.

5.2 Roboty ziemne

5.2.1 Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna byzdjeta z przeznaczeniem do fmejszego wmycia przy umacnianiu skarp,
zakladaniu trawnikdw, sadzeniu drzew i krzewdéw odiw innych czynnéi okreslonych w dokumentaciji
projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu pasviné wykonane zgodnie ze wskazaniamiyniera.
Humus naley zdejmowa mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spythaV wyjatkowych sytuacjach,
gdy zastosowanie maszyn nie jest wystatgzafla prawidtowego wykonania robét, wagdhie mae stanowd
zagraenie dla bezpiecastwa robdét (zmienna grub® warstwy humusu, ssiedztwo budowli), naley
dodatkowo stosowareczne wykonanie robot, jako uzupetnienie prac wykearyych mechanicznie.

Warstwe humusu natey zdja¢ z powierzchni catlego pasa rob6t ziemnych oraznwydh miejscach okétonych
w dokumentacji projektowej lub wskazanych przezyhiera.

Grubd¢ zdejmowanej warstwy humusu (zata od gtbokasci jego zalegania, wysokoi nasypu, potrzeb jego
wykorzystania na budowie itp.) powinnac¢bggodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, cyfikacji
Technicznej lub wskazana przezzyniera, wedtug faktycznego stanu wymbtwania. Stan faktycznyebzie
stanowit podstawdo rozliczenia czynrigi zwiazanych ze zdiciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalgy skiadow& w regularnych pryzmach. Miejsca skladowania humpswinny by przez
Wykonawe tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony prze@ayszczeniem, a ta& najedzaniem przez
pojazdy. Nie naley zdejmowa humusu w czasie intensywnych opadow i bémnio po nich, aby unikid
zanieczyszczenia ghriub innym gruntem nieorganicznym.

5.2.2 Wykonanie

W trakcie prowadzenia rob6t ziemnych w rejonieigjtitego uzbrojenia natg ustalt jego dokladny przebieg
(wytyczne geodezyjne), a neghie przez wykonanie odkrywek przysit do wykonania robét. W razie
stwierdzenia w trakcie wykonywania robd6t aghsttw od przygtej w projekcie &rednionej kategorii gruntu,
nalezy ziozy¢ wniosek do Inwestora o jej zmi@anZmiana przyjtej kategorii gruntu winna lgypotwierdzona
przez uprawnionego geologa lub inspektora nadzonNszystkie wykopy wskoprzestrzenne nélg
bezwzgtdnie wykonywé z rownoczesnym umocnieniem igtian.
1. Umocnieniescian wykopow pionowych za pomg@obudowy systemowej OW Wronki :
* boksowy przy gibokaici< 2,5 m
¢ stupowy przy gtbokasci > 2,5 m
2. Podiare = w przypadku stwierdzenia gruntu, ktory nie nadagena podbudow pod kanat naley

zastosowé podsypk wyréwnawcz z piaskusrednioziarnistego grub. 15cm. Wymagania i badania

w zakresie podta wg PN-92/B-10727 pkt.4.

3. Zasypanie i zagszczenie
Stopier zag:szczenia gruntu Js=90% wg zmodyfikowane]j proby #rac Zgodnie z normBN-
83/8836-02 badanie zeggczenia skontrolowgednorazowo dla zastosowanego gruntu
piaszczystego przy wykonanychdtiach cykli. Dla pozostatych odcinkéw ukltadanegmooingu
po uzyskaniu pozytywnego wyniku dla przekroju banstosowagrunt podsypki i obsypki i
ilos¢ cykli jak dla préby wzorcowej — kontrola wyrywkowa
Zasypanie ruroag6w prowadzt w 3 etapach:
« wykonanie warstwy ochronnej beae
e  po probie szczelrgi wykonanie warstwy ochronnej naetach
e zasypanie wykopu
Warstwa ochronna zasypki z gruntu piaszczystegowgls. 30 cm ponad wierzch rury z zagczeniem
warstwami co 10-30 cm. Materiat obsypki nalestarannie zagci¢. Powyzej zasypka z gruntu rodzimego.
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Wykaz norm okréajacych wymagania w zakresie wykonania i odbioru waystasypki i obsypki PN-92/B-
10735 oraz BN-83/8836-02.
Praktyczny spos6b uzyskania wymaganego stopnigzezgnia.

Rodzaj zagszczania Gizar kg Max. Grub&t Min. Gruba¢ llos¢ cykli przy
warstwy przed | warstwy ochronnej| zag;szczeniu
zagszczeniem nad rug 90%
Czeste udeptywanie - 0,10 - 3
Reczne ubijanie Min. 15 0,16 0,30 3
Zageszczarka wibracyjna 50-100 0,30 0,50 3

W celu osigniccia optymalnych rezultatéw, mortinstalacji naley wykona zgodnie z aktualnymi normami i
wytycznymi producenta.
Wykop wykonuje si jak najwezszy, przy czym min. szerok®d wykopu tosrednica zewgtrzna rury +0.20m z
kazdej strony. Min. szeroks dna wykopu 1,1m. Wykop w jego dolnejeéei nalezy wykonywa: ze szczeg6in
starannécia, aby unikaé¢ przekopania (naruszenia dna wykopu). W okresieowiym spdd wykopu naksy
zabezpieczy, tak, aby wzadnej fazie robo6t nie dogei¢ do zamarzricia gruntu poriej rur.
Zalecane min. gbokas¢ uktadania jest taka sama j&lednica rury, nie mniejsza jednak 1@.3m.
Bezparednio na gruncie uktadaegprzewdd, pod warunkiere jest to:

« skafa i odporne na zamarzanie grunty gruboziarniste

e zamarzace grunty gruboziarniste i grunty pochodzenia movesgo,

e twardoplastyczne ity i gliny w stanie suchym.
Min. gruba¢ podsypki wynosi w takim przypadku 15cm. Materiadpypki: piasek lulzwir 0 max. granulacji
20mm lub kruszywo tamane o max. granulacji 16mrapieh zag:szczenia podsypki min 90%.
W gruntach typu:

« twardoplastyczne gliny i ity w stanie suchym

* plastyczne gliny i ity
posadowienie kanatéw winno bywykonane w wykopach na podsypce o gdabamin. 0.15m. Materiat
podsypki: piasek lukzwir o max. granulacji 20mm lub kruszywo tamane axmgranulacji 16mm. Stopie
zag:szczenia 90%. Pod podsyphalery zastosowa warstwe odsiczapca ze zwiru lub kruszywa tamanego o
max. granulacji 32mm. W razie potrzeby ina zastosowa tkanire geotechniczp Minimalny stopié
zag:szczenia warstwy odszapcej wynosi 90%.
Przy gruntach typu:

e plastyczne gliny i ity

« migkkoplastyczne gliny, grunty blotniste i torfowe
rurocihg umieszcza gina podsypce o gruba min. 0.15m z piasku lubbwiru o max. granulacji 20mm lub
kruszywa tamanego o max. granulacji 16mm z drewnlamstrukci wspomagajca, wykonarn z diuwzyc lub
pali drewnianych. Stopfezag:szczenia podsypki 90%.

5.2.3 Zabezpieczenie istniggych budynkow, budowli i uzbrojenia na czas trwania
robot.

W trakcie prowadzenia rob6t ziemnych w rejonie igtitego uzbrojenia natg geodezyjnie ustdi jego
przebieg, a nagbnie sprawdzi giebokos¢ jego potaenia poprzez wykonanie odkrywekcenymi wykopami,
po czym przysipi¢ do wykonywania robét.

Wykopy w miejscach 2m przed i 2m za ista@jm uzbrojeniem, naky wykona rgcznie. Odkryte uzbrojenie
podziemne naley zabezpieczy za pomos np. kytownika stalowego, usytuowanego w nach wykopu oraz
poprzez umocowanie tego uzbrojenia lub podwieszdnidem stalowym w jedncatas¢ z katownikiem. Po
zakaiczeniu rob6t zabezpieczony odcinek ruggai, czy kabla naley podbi starannie gruntem sypkim.

5.3 Tyczenie trasy pod rurocagi

5.3.1 Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyziujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien prgepd Zamawiagicego dane zawierge lokalizacg i
wspohzdne punktow gtownych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawegjo, Wykonawca powinien przeprowadzibliczenia i
pomiary geodezyjne niegbne do szczegétowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtaé odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformawinzyniera o wszelkich ktach wykrytych w wytyczeniu
punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczyclhed te powinny by usunéte na koszt Zamawigego.
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Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu oké&one w dokumentacji projektoweja szgodne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #fia sic od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomi o tym Inzyniera. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno dymieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikae z ré&nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostasnwykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie
powiadomienia Inyniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku afgai Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktoére bazujpa pomiarach Wykonawcy, nie mpdy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaréw przez kyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkigérednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposéb wyrany i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych
oznaczé powinny by zaakceptowane przezzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznafiae czasie trwania
rob6t. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawijo zostan zniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgese konieczne do dalszego prowadzenia robothstam
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne déawipgtowej realizacji robét naia do obowazkow
Wykonawcy.

5.3.2 Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi trigsynktow
wysokg@ciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pomy by zastabilizowane w sposéb trwaly, prziyciu
pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azaldownzane do punktéw pomocniczych, pzdmych poza
grania rob6t ziemnych. Maksymalna odlegtopomiedzy punktami gldwnymi na odcinkach prostych niezeo
przekracza 500 m.
Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdiwosi trasy, a tate przy
kazdym obiekcie igynierskim.
Maksymalna odlegké miedzy reperami roboczymi wzdiutrasy rurocigdw w terenie ptaskim powinna
wynosi 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gorskpmwinna by odpowiednio zmniejszona, zafee
od jego konfiguraciji.
Repery robocze natg zalazy¢ poza granicami rob6ot zeanych z wykonaniem obiektéwzynierskich i trasy
rurociagéw. Jako repery robocze o wykorzysta punkty statle na stabilnych, istnieych budowlach. O ile
brak takich punktow, repery robocze ngleatary¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztahidbw
stalowych, osadzonych w gruncie w spos6b wyklugzapsiadanie, zaakceptowany przezylmera.
Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosigj niwelacg podwdjra w nawkzaniu do reperéw gigtwowych.
Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyr&ne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogdne;.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakaci robot

Ogdlne wymagania dotygee kontroli jakéci podano w Specyfikacji Technicznej ST-O-1 ,Wymaigaogélne”
pkt. 6.

7. ODBIOR ROBOT

Ogolne wymagania dotygeze odbioru robot podano w Specyfikacji TechniczZ8&;O-1 ,Wymagania ogélne”
pkt. 8.

8. PRZEPISY ZWI AZANE

1) Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

2) Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegis Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

3) Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdaJGiK 1978.

4) Instrukcja techniczna G-2. Wysalmowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

5) Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.

6) Woytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.
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7) Woytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUID83.

8) BN-83/8971-06.00 Rury i ksztaltki beznieniowe. Ogo6lne wymagania i badania.

9) PN-92/B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjngmlgania i badania przy odbiorze.
10) PN-92/B-10729 Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne.

11) PN-87/B-010700 Sie kanalizacyjna zewgirzna. Obiekty i elementy wypo&enia,
Terminologia.

12) PN-93/H-74124 Zwigczenia studzienek i wpustow kanalizacyjnych montmavaw
nawierzchniach iytkowanych przez pojazdy i pieszych. Zasady kohksiiu badanie typu i
znakowanie.

13) PN-85/B-01700 Wodoaggi i kanalizacje. Uradzenia i sié zewretrzna. Oznaczenia graficzne.
14) PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania akresie wykonywania i badania przy
odbiorze.
15) BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. \Ahania i badania przy odbiorze.
16) PN-74/C-89200 Rury z nieplastyfikowanego polichlodimylu. Wymiary.
17) Instrukcja projektowania, wykonania i odbioru idati rurocagowych z nieplastyfikowanego
polichlorku winylu i polietylenu. Zewgtrzne sieci kanalizacyjne z rur PVC.
18) Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budamwd-montaowych. Tom Il. Instalacje sanitarne
i przemystowe. ARKADY - 1987 r.
19) Ogdine wytyczne projektowania kanalizacji zetmnej i drenay z rur karbowanych z PE-HD firmy
ADS Advanced Drainage System Inc. Columbos, Oh2R43USA - przedstawiciel SDK - Katowice.
20) Katalog wyrobow rur kanalizacyjnych i dremavych dwiuéciennych z polipropylenu - POLYPIPE
Wroctaw.
21) Wymagania BHP w projektowaniu, rozruchu i eksploptabiektoéw i uradzer wodnosciekowych w
gospodarce komunalnej. Wydawnictwo Centrum Techildownictwa Komunalnego w Warszawie.
Uwaga: Wszelkie roboty ujte w specyfikacji naley wykona w oparciu o aktualnie obow#ujace normy i
przepisy.
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